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ในราคาพเิศษเปดิตัวรุ่น 5710K ประกอบสำเรจ็ (C-YA-A-00094)  * 18,600.-  (ไม่รวม VAT 7%)
และรุน่ 5720T-S02 ประกอบสำเรจ็ (C-YA-A-00095)                    * 23,200.-   (ไมร่วม VAT 7%)
ROBOBUILDER 5710K/5720T-S02 หุ่นยนต์ตัวใหม่จาก บริษัท ROBOBUILDER ประเทศเกาหลี เป็นหุ่นยนต์ท่ีใช้ DIGITAL
SERVO MOTOR ในการทำงาน จำนวน 16 ตัว สามารถปรบัเปล่ียน รูปแบบการตอ่ไดอิ้สระตามความคดิ เพราะด้วยจุดเด่น
ในเร่ืองจุดต่อของข้ัว MOTOR ที่มีความง่ายในการต่อเข้าด้วยกันในจุดต่อ MOTOR ต่างๆ ออกแบบได้ดีกว่าหุ่นยนต์ทั่วๆ
ไปมาก

คุณสมบัติ รุ่น 5720T-S02 จะมีคุณสมบัติเช่นเดียวกับรุ่น 5710K โดยปรับเปล่ียนรายละเอียด
•  โครงสร้างของหุ่นและตัว DIGITAL SERVO MOTOR จำนวน 16 ตัว จะเป็นรุ่นพลาสติกใสมองเห็นกลไกภาย
ในพร้อมมี LED 2 สี ในตัว SERVO สามารถสั่งงานให้ติดดับตามการเคลื่อนที่ของตัวหุ่น
•  บอร์ดควบคุมการทำงาน เพิ่ม IC SOUND เข้าไปทำให้สามารถสั่งงาน OUTPUT เป็นเสียงได้ เช่น เสียงดนตรี
• ในส่วนหัวของหุ่นจะมี DISTANCE SENSOR วัดระยะทางและตรวจจับ เพิ่มเข้ามาด้วย

โดยมแีบบใหส้ามารถตอ่หุน่ ได ้ 3 แบบ มาตรฐาน

- DOGY หุ่นยนตแ์บบสนุขั
  เดนิแบบ 4 ขา

- DINO หุ่นยนตแ์บบ
  ไดโนเสาร์ เดิน 2 ขา
  พรอ้มมหีาง

- HUNO หุ่นยนตแ์บบมนษุย์
  เดิน 2 ขา

ในชุด ROBOBUILDER 5110K และ 5720T-S02 ประกอบดว้ย
1. ตัวหุ่นยนต์ประกอบสำเร็จ พร้อมใช้งานในรูปแบบ HUNO
2. REMOTE CONTROL
3. สาย DOWNLOAD RS232
4. BATTERY การทำงานแบบ NI-MH 8.4V, พร้อม
    DC ADAPTER ชาร์จ BATTERY
5. CD-ROM โปรแกรมใช้งาน และคู่มือการใช้งาน
6. กระเป๋าพลาสติกแข็งอย่างดี ใช้เก็บรักษาหุ่นยนต์
    ET-BOX1

โปรแกรมการสั่งงาน
•  ทำงานบน OS WINDOWS XP, VISTA ในรูป
แบบ GRAPHIC สั่งงาน หรือปรับเปลี่ยนใช้ในแบบ
ของภาษา C หรือในแบบภาษาอื่นๆ ของ AVR ก็ได้
•  DOWNLOAD ข้อมูลท่ีเขียนเข้าตัวหุ่นยนต์ได้ทาง
PORT RS232 (สามารถใช้ PORT USB ได้ โดยเพ่ิม
ชุด ET-USB/RS232 MINI)
•  สามารถ DOWNLOAD รูปแบบคำสั่งหรือท่าทาง
ที่ทำขึ้นใหม่ๆ ได้ทาง INTERNET
http://www.robobuilder.net นอกจากน้ียังสามารถต่อ
ขยายการ ทำงานในการตอ่หุ่นยนต์ในอนาคตได้อีก
เช่น DISTANCE SENSOR, SOUND DETECTION,
ACCELERATION SENSOR, BLUETOOH

คุณสมบตั ิรุ่น 5710K
•  ตัวหุ่นในแบบ HUNO หุ่นยนต ์2 ขา สงู 28.5 cm., น้ําหนกั 1.25 kg
•  ใช ้DIGITAL SERVO MOTOR จำนวน 16 ตวั เปน็ รุน่ WCK-1111 จำนวน 4 ตวั และ
WCK-1108 จำนวน 12 ตัว ควบคุมองศาการหมุนควบคุม SPEED การหมุนได้ ทำให้สามารถ
ควบคุมการทำงานความเร็ว และท่าทางต่างๆ ของหุ่นได้เป็นอย่างดี
•  บอร์ดควบคุมการทำงานใช้ MCU ของ ATMEL เบอร์ ATMEGA128
•  BATTERY การทำงาน แบบ NI-MH 8.4V, พร้อมตัว DC ADAPTER ชาร์จ BATTERY
•  REMOTE CONTROL สั่งงานหุ่นยนต์ แบบ INFARED
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RBO-JOINT03 BLK (A-MO-M-00125)    * 580.- (ไม่รวม VAT 7%)    /    RBO-JOINT02 BLK (A-MO-M-00126)   * 200.- (ไม่รวม VAT 7%)

RBX-ACL3A01 (B-IC-A-00026)      * 980.- (ไม่รวม VAT 7%)

*** ทาง อีทีที เราได้จัดหาอุปกรณ์ และอะไหล่ชิ้นส่วนของ SERVO และตัวหุ่น ROBOBUILDER ไว้บริการลูกค้าที่สั่งซื้อสินค้าจากทาง อีทีที
 สามารถตรวจซ่อมให้ได้ทันที ไม่ต้องส่งซ่อมยังต่างประเทศ รับประกันสินค้า 1 ปี สำหรับสินค้า ROBOBUILDER ที่สั่งซื้อจาก อีทีที ***

ROBOBUILDER 5710K-E02 (C-YA-A-00096)  * 13,600.- (ไม่รวม VAT 7%)

www.etteam.com

สนิคา้ซือ้ไดท้ี ่ บริษทั  อีทที ี จำกดั  และตวัแทนจำหนา่ย
สัง่ซือ้ทางไปรษณยี ์ สัง่จา่ย  ปณ.พระโขนงในนามบรษิทั อีทที ีจำกดั
1112/96-98  ถนนสขุุมวิท  แขวงพระโขนง  เขตคลองเตย  กรงุเทพฯ  10110  TEL. 02-7121120  FAX. 02-3917216
ตัวแทนจำหน่าย

 บริษัท  อีเล็คทรอนคิสซ์อร์ส  จำกดั  TEL. 0-2226-4145-6, 0-2226-4318-9, 0-2623-8021-5  FAX. 0-2226-4298
 บรษิทั  ณัฐพงษเ์ซลสแ์อนดเ์ซอรวิ์ส  จำกดั  สำนกังานใหญ ่ TEL. 0-2225-0094, 0-2623-8899  FAX. 0-2226-4020
 บรษิทั  ณัฐพงษเ์ซลสแ์อนดเ์ซอรวิ์ส  จำกดั  สาขาเซยีรรั์งสติ ช้ัน G (โซนดา้นในสดุ) TEL. 0-2992-7379 FAX. 0-2992-7380
 บริษัท  ทพิย์เทคนคิ (1992)  จำกดั  TEL. 0-2883-2808  FAX. 0-2883-2810
 ห้างหุน้สว่นจำกดั เอเชียสากล  TEL. 0-2221-2500  FAX. 0-2225-6410
 ห้างหุน้สว่นจำกดั  คลอ่งดอีีเล็คทรอนคิส ์ จำกดั  TEL. 0-2221-1421  FAX. 0-2222-5518
 จังหวดัเชยีงใหม ่ บริษัท  กติตอิิเล็คทรอนคิส ์ จำกดั  TEL. (053) 221-463   FAX. (053) 215-221
 จังหวัดลำปาง  ร้านไพศาลอเีล็คทรอนคิส ์ TEL. (054) 323-911, 911-922   FAX. (054) 323-933
 จังหวดัขอนแกน่  ร้านคงิสอี์เล็คทรอนคิส ์ TEL. (043) 243-848   FAX. (043) 239-203
 จังหวดัสงขลา  บริษัท  เบสทเ์ทอรโ์ม  จำกดั  TEL. (074) 238-775, (074) 428-085  FAX. (074) 428-171
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•  สามารถต่อเป็นชุดหุ่นยนต์ในแบบเริ่มต้นได้ 12 รูปแบบ เช่น แขน ปิด-เปิด ประตู,
คมีหนีบอัตโนมตั,ิ รถสามลอ้, แขนกล, หุ่นสามขา, รถสีล้่อ, รถคมี, รถขดุดนิ,
หุ่นสนุขั, หุ่นสีข่าตดิลอ้, หุ่นง,ู หุ่นสองขา
คุณสมบัติ 5710K-E02
•  ใช้ DIGITAL SERVO MOTOR จำนวน 8 ตัว รุ่น WCK-1108
•  บอร์ดควบคุมการทำงานใช้ MCU ของ ATMEL เบอร์ ATMEGA128
•  BATTERY การทำงานแบบ NI-MH 8.4V, พร้อม DC ADAPTER ชาร์จ
    BATTERY ,REMOTE CONTROL สั่งงานหุ่นยนต์ แบบ INFARED
•  DISTANCE SENSOR ติดภายในส่วนหัว
ในชุด ROBOBUILDER 5710K-E02
- เป็นชุดมาตรฐานจากตา่งประเทศพรอ้มกลอ่ง (ไม่ประกอบ)

เป็น DIGITAL SERVO MOTOR ใช้ MCU ATMEGA8 ในการควบคุมสั่งงานตัว SERVO ภายใน
ในแบบ PID CONTROL (+- 0.8 องศา)
- WCK-1111K ทำงานที่ 6 - 10VDC, TORQUE 11kg/cm., 1.8A MAX
- WCK-1108K ทำงานที่ 6 - 10VDC, TORQUE 8kg/cm., 1.8A MAX
•  สามารถทำงานในแบบหมนุรอบตวั 360 องศา ทำเปน็ชดุลอ้ได้
•  สามารถสัง่งานควบคมุตำแหนง่ในการหมนุได ้0 - 333 องศา
•  รับ - ส่ง ข้อมูลสั่งงานตัว MOTOR ในแบบ MULTI-DROP FULL DUPLEX UART (TTL) สามารถต่อพ่วง
สัญญาณควบคุม MOTOR หลายตัวร่วมกันได้   •  สามารถเลอืก SPEED และทศิทางในการหมนุได้

WCK-1111K (DIGITAL SERVO MOTOR)  (A-MO-M-00124)   * 1,990.- (ไม่รวม VAT 7%)
WCK-1108K (DIGITAL SERVO MOTOR)  (A-MO-M-00123)  * 1,790.- (ไม่รวม VAT 7%)

เป็นชุดต่อพลาสติกยึดกับตัว DIGITAL SERVO MOTOR ของ ROBOBUILDER สามารถใชกั้บรุ่น WCK-1111K, WCK-1108K โดยทำให้สามารถตอ่ดัดแปลงรูปแบบ
การต่อตัว SERVO MOTOR เข้าด้วยกันได้หลายรูปแบบ นำไปต่อประยุกต์ ต่อเป็นแขนกล หรืออื่นๆ ได้อีกมากมาย มีจำหน่าย 2 รุ่น

•  ชุด RBO-JOINT02 BLK จะมีรูปแบบตัวต่อ 8 รูปแบบ รวม 8 ชิ้น•  ชุด RBO-JOINT03 BLK จะมีรูปแบบตัวต่อ 11 รูปแบบ รวม 39 ชิ้น

เป็นบอร์ดเสริมการทำงานของหุ่น ROBOBUILDER ใช้วัดความเร่ง และความโน้มเอียงทางแกน X, Y, Z
•  3 แกน X, Y, Z   +1.75g ถึง - 1.75g
•  ประกอบบัดกรียึดเข้าไปในชุดควบคุมส่วน CPU ของตัวหุ่น
•  ประยุกต์ใช้งานสำหรับหุ่น ให้สามารถรู้ว่า ตัวหุ่นตั้งตรงอยู่ หรือ ตัวหุ่นเอียง อยู่ในตำแหน่งใด

เป็นแบบชุด KIT หุ่นยนต์ ROBOBUILDER ในแบบเร่ิมต้นใช้งาน ในงบประมาณประหยัด โดยในชุด
5710K-E02 นี้จะมีรายละเอียดคล้ายคลึงกับในชุด 5710K โดยลดจำนวนตัว SERVO MOTOR
เป็น 8 ตัว และตัวพลาสติกส่วนตัวของหุ่นลง

www.etteam.com

•  ตัวอย่างการต่อเป็นหุ่นยนต์ในรูปแบบต่างๆ

Y

Z X

เป็นระบบ DIGITAL SERVO MOTOR
ร ุ ่นเด ียวที มีระบบ การต่อกลไกล
หุ่นพร้อมชุดต่อพลาสติกที่ ให้คุณได้ต่อ
อย่างอิสระท่ีดีท่ีสุดชุดหน่ึง


